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9. Conclusiones

En este estudio hemos caracterizado el isomorfismo analdgico entre los
elementos estructurales y comportamentales del Proceso de Ensefianza-
Aprendizaje (PEA) y los del modelo matematico de ecuaciones no lineales
definido por la Ecuacién Logistica (nos referimos a la iteracion entre una variable
“X” acotada por las Situaciones de Aprendizaje y una constante “K” acotada por
las condiciones de ensefianza desde un valor asignado a las situaciones de inicio
como valor predictivo de las situaciones de transito y termino). En nuestro caso
es Xsig = K(1-X) X en donde ambos, el PEA y la Ecuacién Logistica se
operativizan a través de la Transferencia/Contratransferencia en una relacion

biunivoca.

Analizamos, comprendimos y explicamos el PEA del curso DFEE desde su
caracter de sistema complejo que representa una realidad del docente y del
discente en la que es posible la identificacion de situaciones cadticas que derivan

bifurcaciones.

Llegamos al establecimiento de un valor de prediccion grafica de la evolucion
del curso DFEE como aproximacion demostrativa de su caracter critico reflexivo a
través de la acotacion del desarrollo académico de cada alumno en y desde las
Situaciones de Aprendizaje (SA) auto-percibidas y declaradas como
consecuentes de las Condiciones de Ensefianza (CE) establecidas por el
docente.

Reflexionamos respecto al asertividad de la propia practica docente a partir de
la inclusion de intervenciones pretendidamente adecuadas que fueron juzgadas,
como tales, por los actores del proceso ensefianza-aprendizaje (docente y
discentes) encontrando que:

1. EI CDFEE como sistema complejo, es un recorte de la realidad del
Curriculum de la Licenciatura en Artes para las Expresiones Plastica y
Fotografica, del Centro Universitario de Arte, Arquitectura y Disefio de la
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Universidad de Guadalajara. susceptible de analisis desde su elemento
estructural Proceso Ensefianza Aprendizaje (PEA).

2. En el proceso de ensefanza-aprendizaje (PEA) del Curso Disefio de la
Forma en el Espacio Estructural (CDFEE), las condiciones de ensefianza (CE)
determinan el caracter evolutivo no lineal de las situaciones de aprendizaje
(SA) y, por ende, la aparicion de atractores que derivan estados de caos con

sus consecuentes bifurcaciones.

3. El caracter analogo del CDFEE con un sistema dinamico discreto, determina
al isomorfismo entre su elemento estructural PEA y la ecuacion logistica: Xsig.
=K(1-X) X, por ende, a su utilizacion como modelo o método de analisis.

4. El caracter isomorfo del PEA con la ecuacion logistica Xsig. =K(1-X) X esta

determinado por la analogia entre:

+ Las Condiciones de Ensefanza y la Constante K

+ Las Situaciones de Aprendizaje y la Variable X

+  Xsig. como resultado iterativo entre K y X, merced al operador (1- X) y el
resultado iterativo entre E 'y A, merced al operador

Transferencia/Contratransferencia.

5. Llegamos a entender a los procesos iterativos como la activa generacion de
cambios derivados de la clarificacion de supuestos y criterios a través de
intervenciones docentes y ante ellas, las respectivas respuestas de los
discentes.

6. Tales intervenciones se identificaron y conformaron en categorias o
dimensiones que se plasmaron en instrumentos disefiados a partir del
analisis de las teorias educativas cognoscitivas y el valor que se les otorgo
estratégicamente fue un valor de convencidén equiparado a los elementos
estructurales de la ecuacion logistica del modelo matematico de ecuaciones

no lineales a saber: Xsig = K (1-X) X

7. Logramos establecer la forma de equiparacion analdgica estructural o
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isomorfismo entre la ecuacion logistica Xsig = K (1-X) X'y el PEA del CDFEE

de la siguiente manera:

. Ambos, la ecuacion logistica Xsig = K (1-X) X y el PEA del CDFEE
se reconocieron como sistemas dinamicos no lineales. La constante K de la
ecuacion logistica con un valor maximo de 4, se constituyo

isomorficamente con las Condiciones de Ensefianza (CE),

. La variable X de la ecuacion logistica con un valor maximo de 1, se
constituyd isomorficamente como las Situaciones de Aprendizaje (SA),
y Xsig. en la ecuacion logistica igual al resultado de un proceso de
iteracion, se constituyé isomorficamente con el resultado del proceso de
iteracion de las CE. Esta iteracion propiciada por la activa generacion de
condiciones de ensefanza derivadas a la vez, de la activa generacion de
situaciones de aprendizaje fueron las que, desde un proceso recursivo,

orientaron las condiciones de ensenanza.

8. Construimos una estructura de interpretacion que nos permitio¢ identificar en
el fendmeno, aquellos indicadores que sujetos a un parametro, fueron
susceptibles de comparacién con el modelo de contraste. Esta estructura de
comparacion se construyd mediante un proceso de observacion detallado del
fendmeno en estudio y se acompand de un analisis que derivd en la seleccidon
de los indicadores y que para el caso de los fenbmenos sociales como este y
dada su complejidad, se consideraron desde las perspectivas de diversas
disciplinas.

9. lIdentificamos a los elementos formales que se determinaron como
indicadores (variables y constantes). A ellos, se les asigno, un parametro que
como se dijo en parrafos anteriores, oscilo isomorficamente dentro de los
rangos de valor que tienen los del modelo dinamico elegido; de esta manera,
estos indicadores y parametros, funcionaron como operadores entre el

fendmeno observado y el modelo dinamico de contrastacion.
Finalmente, los resultados obtenidos evidencian:

+ La factibilidad para la utilizacidn de modelos matematicos que han sido
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empleados en estudios de corte social.

« La concrecion visual del comportamiento no lineal en los procesos de

ensefanza aprendizaje que se desarrollan desde modelos critico reflexivos.

* La concrecion visual de la existencia de atractores:

- De punto fijo.

- Periddicos.

- Aperiddicos o —claramente— cadticos.

que derivan en bifurcaciones.

* Laincursién en metodologias de investigacion complejas.

* La posibilidad para su utilizacibn como una estrategia de evaluacion del

aprendizaje en funcion del tipo de ensenanza.

En sintesis, consideramos a este estudio como la vivencia de un proceso de

reflexion de la propia practica docente en un tiempo/espacio determinado.

Practica preconcebida como reflexiva. Reflexion entendida como investigacion
dentro de la practica. Investigacion basada en un modelo matematico de
ecuaciones no lineales. Modelo utilizado como elemento explicativo, de
representacion/interpretacion. Interpretacién derivada de la contrastacion entre el
modelo matematico y el PEA del CDFEE.
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11. Apéndices

11.1 Graficas de iteracion por unidad tematica (fase) y por
alumno:
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Grafica 65 Patron de iteraciones, Condicion Final; Sujeto 03.
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Grafica 67 Patron de iteraciones, Unidad 1; Sujeto 04.

418




Patrén de Iteraciones

Unidad 2-3-4
Valor de K 3.88
Sujeto 04
1.2000
1.0000 L J 1}1)1}1‘ L J 1}0 L * kL J L J
3. WA T LInt T ]
- N
29 08000 - ﬂ‘ "f n
n O
x X
23 06000 -
S % =#—Seriel
S S 0.4000 - ,l -
© !
0.2000 ‘ ‘ ’ :
IR SR S SASNEY M AR ) BN A | i
0.0000 -
1 6 11 16 21 26 31 36 41 46 51 56 61 66 71 76 81 86 91 96 101106111116121
Nidmero de Iteracién
Grafica 68 Patron de iteraciones, Unidades 2, 3 y 4; Sujeto 04.
Patrén de Iteraciones
Unidad 5-6-7-8
Valor de K 3.93
Sujeto 04
1.2000
1.0000 . Yt tea T 4 + []
2o ML daldd T T IR
2 oo ML ol 4l 14 It 1111 It 1l 1
2% Fr
X o
3 : 0.6000 [ :
% % =&—Seriel
[=% o < >
S o 0.4000 .1 1 l ‘ 1 l 1 vu l v
p
B 52 2 M B M) R
0.0000 -

117
125

H N MmN oM I~
0 0 WO OO ~
o = o —

NUmero de Iteracion

Grafica 69 Patron de iteraciones, Unidades 5, 6, 7 y 8; Sujeto 04.
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Grafica 71 Patron de iteraciones, Condicidn Inicial; Sujeto 05.
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Grafica 72 Patron de iteraciones, Unidad 1; Sujeto 05.
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Grafica 73 Patrodn de iteraciones, Unidades 2, 3 y 4; Sujeto 05.
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Patron de Iteraciones
Condicion Final
Valor de K 3.80
Sujeto 05
1.0000
+ 1.1 + Ve 4 + 4+ 1+ 44 + 4
0.9000 T J
08000 el tilt 1 +
—
9§ 0.7000 ilir r ; U1 ) t
[%2]
><><0.6000 ‘ lq 1 ‘ rY ‘ ‘ v"v "
3 .8 05000 yy + | "
S § 0.4000 < =&=Seriel
3 T ) I
= 03000 7y 1 1
* L * @ * *
0.2000 L -» -»
0.1000
0.0000

HWNW O MmN DWW OON SN OMNN AN DON AN DN oW MmN oW
HH N NNMMN S F TN OO0ORNN®OOONNG QG AN

Numero de Iteracién

Grafica 75 Patron de iteraciones, Condicidn Final; Sujeto 05.
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Grafica 77 Patron de iteraciones, Unidad 1; Sujeto 06.
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Grafica 78 Patroén de iteraciones, Unidades 2, 3 y 4; Sujeto 06.
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Grafica 79 Patron de iteraciones, Unidades 5, 6, 7 y 8; Sujeto 06.

424




Patrén de Iteraciones
Condicién Final
Valor de K 3.80

Sujeto 06
1.0000
+ s T+ 1¢ #T¢ ¢ T+
0.9000 [ *“ﬂ ﬁ &
0.8000 ¥ 1H,
3
oo 0.7000
25 ]
5 > 0-6000
o _
2 & 05000
P ka ;
© & 0.4000 ’ Ty =&—Seriel
l'>U [ & L J
2 0.3000 r 3 * r 3 3 3
s |* *+|* 2 |es|* o
0.2000 r 3 * ¥ [ 3 3
0.1000
0.0000 -
1 6 11 16 21 26 31 36 41 46 51 56 61 66 71 76 81 86 91 96 101106111116121
Namero de Iteracién
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Grafica 81 Patron de iteraciones, Condicidn Inicial; Sujeto 07.
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Grafica 82 Patron de iteraciones, Unidad 1; Sujeto 07.
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Grafica 83 Patrdn de iteraciones, Unidades 2, 3 y 4; Sujeto 07.
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Grafica 85 Patron de iteraciones, Condicidn Final; Sujeto 07.
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