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A.4. APENDICE 4. Regresién multivariable

A menudo en ingenieria y en particular en esteajealel ingeniero se plantea la idea de
efectuar experimentos para poder determinar, alomate forma suficientemente

aproximada, algunas variables de dificil medicideala, a partir de otras de mas facil
obtencion. Por otra parte, es necesario estudexparimento y analizar las variables de
mayor incidencia para obtener una expresion enapigee proporcione de forma

sintetizada la informacién proporcionada por digperimento. Esta expresion se
deduce, habitualmente, a partir del analisis dimeas del problema, llegandose a
expresiones, como las deducidas anteriormenteépdel t

k
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]:

Tomando logaritmos en ambos miembros de la antedoacion y efectuando los
correspondientes cambios de variable, resulta:

y =B, +B X, +B,X, +... + B X,

Si durante un experimento se realizan i = 1,2,.mediciones para las variables
dependientes x{, X2,.., Xm), determinando sus correspondientes observacises,
expresa:

Vi = (B, +B Xy +BXy o+ BX) T €

Dondeg; es la desviacion de la respuesta obseryadespecto a la respuesta del ajuste
buscado.

La estimacion de los coeficientes de los ajustesi@uealizarse en base a minimizar la
suma de los cuadrados de las desviaciones. Panaigan “el error al cuadrado”, es
condicion necesaria que las derivadas parcialgseces de los coeficientd$ sean
nulas. Igualando a cero dichas parciales y coresdier ab; como estimacion dg;,
resultan lak+1 ecuaciones normales:
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Sy, =nb, +b, 3 x; +b, Y %, +..+b, 3 x,

leiyi =bolei +bllez.i +bZZX1iX2i +"'+bkleixki

Zxkiyi :boZin +blzxkixjj +bzzxkiX2i t.. +bmlefi

Una vez se disponen los valor@ solo cabe deshacer el cambio de variable
anteriormente realizado para obtener los exponentks ajustey = In a, o =In K,
Bi =In N;.



