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seccion transversal de cobre en las ranuras
(C L) = seccibn longitudinal del inducido en el entrehierro
% ancho de la ldmina del inducido

Ancho de diente

Ancho de ranura

Ancho de ranura til

N° de bobinas

Densidad de flujo magnético

Campo magnético aplicado

Campo magnético de la corona

Campo magnético medio

Campo magnético del tramo k

Reaccion de campo magnético

Campo magnético segun y-0

Induccién maxima en el yugo del tubo exterior

Induccion maxima en el yugo del inductor
Induccion maxima efectiva en el entrehierro
Induccién méxima en el entrehierro liso supuesta la onda de campo senoidal,

a igualdad de f.e.m. eficaz.
Induccion méxima en el entrehierro supuesta la curva de campo senoidal, en T,

en vacio (para la tension en bornes U por fase)
induccion media en el entrehierro

Induccidon media en el entrehierro liso supuesta la onda de campo senoidal, a

igualdad de f.e.m. eficaz.
Ancho total o geométrico del inducido en el entrehierro.
Coeficiente de friccion
Didmetro
Ancho cabeza de bobina
Intensidad de campo eléctrico
f.e.m. eficaz
Energia
F.e.m. inducida por fase
F.e.m. del tramo k
Componente de E segun x-0
F.e.m. eficaz del inducido
F.e.m. del estator



F.e.m. del rotor

F.e.m. por fase secundaria reducida al primario
F.e.m. eficaz de una espira

Grosor del manguito de ranura

Fuerza

Fuerza de aceleracion

Fuerza ficticia en bornes

Componente de F segun y-0
Frecuencia

Frecuencia del estator
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Intensidad de campo en el yugo del tubo externo
Intensidad de campo en el inductor
Intensidad de campo maxima
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Altura conductor en la ranura

Altura del diente

Altura de la pared

Altura de la ranura

Altura de la ranura util

Altura total

Altura del yugo

Altura del yugo del tubo externo

Altura del yugo del inductor

Altura del yugo 1

Altura del yugo 2

Corriente

Corriente por fase

Corriente de pérdidas en el hierro
Corriente nominal por fase estatorica
Corriente nominal por fase rotérica
Corriente por fase estatorica debida a la carga del secundario
Corriente magnetizante

Corriente magnetizante del entrehierro
Densidad de corriente

Componente de J segln x-0
Componente de J segun z-0



Pem

PJl
PJZ
P’y

J2

P12

Coeficiente de Carter

Factor relativo de forma de la onda de f.e.m.
Factor de espacio axial para el inducido de plancha
Factor relativo de amplitud

Coeficiente corrector de X,

Constante del material

Factor relativo de amplitud

Factor de saturacion

Factor de forma de la onda de f.e.m.

Longitud del inducido en el entrehierro
Inductancia

Inductancia de dispersién por fase

Longitud

Longitud media de una espira

Longitud del yugo

Inductancia matua

Factor de Massagués

N° de fases

N° de fases del estator

N° de fases del rotor

N° de espiras

N° de espiras por fase

N° de espiras por fase del devanado del estator
N° de espiras por fase del devanado del rotor

N° de ranuras

N° de ranuras por polo y fase

N° de ranuras del estator

N° de ranuras del rotor

Potencia util

Potencia aparente en bornes

Potencia electromagnética

Potencia mecéanica desarrollada

Pérdidas por efecto Joule en el devanado del estator
Pérdidas por efecto Joule en el devanado del rotor
Pérdidas en el cobre rotérico referidas a la potencia primaria
Pérdidas relativas por efecto Joule de un inductor
Pérdidas relativas por efecto Joule del inducido
Potencia transmitida al rotor por el estator

Pares de polos

Presion estética

Carga lineal especifica de un inducido



R Resistencia eléctrica

R. Resistencia de la carga

R’.  Resistencia representativa de la carga mecanica
Res  Resistencia eléctrica de la espira de sombra

R Resistencia eléctrica del estator

R> Resistencia eléctrica del rotor

R, Resistencia de una fase a la t* ?

R~ Resistencia de una fase a la t* ?

re Relacion de transformacion de f.e.m.

Relacion de transformacion de corriente
Relacion de transformacion de resistencias

f

>

? Reluctancia magnética

?m  N°de Reynolds magnético

S Seccion

S Deslizamiento

T Duracion de un periodo

T Tiempo

To Temperatura “eléctrica” absoluta del conductor correspondiente a los cero °C

U N° de bobinas por grupo
U Tension
Us Tension por fase

Ur, Caida de tension debido ala R,
Uy Caida 6hmica de un semiinductor
U, Pérdidas relativas por efecto Joule del inductor
U, Pérdidas relativas por efecto Joule del inducido
Vv Velocidad
Vs Velocidad sincrénica
Vi Velocidad del tramo k
X Reactancia de dispersion por fase
Xm  Reactancia de acoplamiento magnético entre el inductor y el inducido;
X1 Reactancia del estator
Xz Reactancia del rotor
Ys Paso de bobina
\ Paso de ranuras
Impedancia
NP° total de conductores del inducido
n N° medio de conductores en serie por ranura
mp  Componente de la impedancia de magnetizacion propia del motor lineal.
Z; N° de conductores del estator.
Z; N° de conductores del rotor.

? Densidad de corriente
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Entrehierro

Viscosidad dinamica del fluido

Rendimiento mecénico

Temperatura ambiente

Temperatura de un devanado

F.m.m.

Excitacion por polo para el yugo del tubo externo
Excitacion por polo para el inductor

F.m.m. del inductor

F.m.m. del inducido

F.m.m. de excitacion para vencer la reluctancia del circuito magnético
Permeancia magnética

Permeancia magnética de la espira de sombra
Longitud de onda

Permeancia especifica de las cabezas de diente
Permeancia especifica de la espira de sombra
Permeancia especifica de las ranuras
Permeancia especifica del circuito de dispersion
Factor de bobinado

Coeficiente de efecto Bosch

Factor de devanado del estator

factor de devanado del rotor

Factor de distribucion

Coeficiente de devanados asimétricos
Coeficiente de espiras de sombra

Coeficiente de jaulas de sombra

Coeficiente de posicion rotérica

Coeficiente de sombra

Factor de distribucion acortamiento del paso
Masa volumétrica del fluido

Resistividad eléctrica

Resistividad eléctrica a 20°C

Conductividad eléctrica

Conductividad eléctrica de la pared

Coeficiente de permeabilidad de vacio, o del aire (4210 H/m)
Coeficiente de permeabilidad relativa
Viscosidad cinematica del fluido

Paso polar

Flujo por polo

Flujo del tramo k

Flujo efectivo en el entrehierro
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Flujo ficticio del entrehierro por polo

Desfase entre corriente y tension

Pulsacién del campo, en radianes eléctricos por segundo
Pulsacion del campo, del inductor

Pulsacién del campo, del inducido



